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Quels sont les mouvements existant entre deux pieces ?

1. OBSERVATION

Dessiner par une fleche le mouvement entre la piéce 1 et la piéce 2. ¥ N —>
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2. LES MOUVEMENTS ENTRE DEUX PIECES

Il existe deux mouvements possibles : |la translation et la rotation

1. LATRANSLATION

La piece « glisse » le long d’'un axe X ou Y ou Z
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2. LA ROTATION Py
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La piece « tourne » autour d'un axe X ou Y ou Z Al A




Le fonctionnement de I'objet technique

MQUVE‘N\ENTS Gﬁ'm LIA'SON'S Séance 6

3. LES LIAISONS MECANIQUES

En mécanique, les combinaisons de certains mouvements s’appellent des liaisons.

1. Laliaison ENCASTREMENT

Liaison en@&&hﬁmﬁeqt ; aucun mouvement
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SYMBOLE

Il y a des encastrements démontables et des encastrements non
demontables
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1. Laliaison PIVOT

Liaison pivot : une seule rotation autour d’'un axe
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3. Laliaison GLISSIERE

Liaison glissiere : une seule translation le long d’'un axe
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2. Laliaison PIVOT GLISSANT

Liaison pivot glissant : une rotation et une translation autour d’'un axe
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4. SITE A VISITER

http://www?2.cslaval.qc.ca/cdp/UserFiles/File/previews/mecanismes/

http://technoargia.free.fr/icms2/?Techno:6%E8me:Sch%E9matisation %28li
aisons%?29



http://www2.cslaval.qc.ca/cdp/UserFiles/File/previews/mecanismes/
http://technoargia.free.fr/cms2/?Techno:6%E8me:Sch%E9matisation_%28liaisons%29
http://technoargia.free.fr/cms2/?Techno:6%E8me:Sch%E9matisation_%28liaisons%29
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LIAISON MOUVEMENTS SCHEMA
ENCASTREMENT 0 Rotation - 0 Translation ‘
PIVOT 0 Trans| | |
1 Rotation -0 Translation
—
GLISSIERE 0 Rotation -1 Translation —f o
PIVOT-GLISSANT 1 Rotation - 1 Translation

6. SCHEMA D'UN VELO




